
 

 

आमȶचर ĤितǑĐया (Armature reacƟon) 

जåेहा आमȶचर कंडÈटस[ (armature conductors) कमी भार करंट (load current) वाहून नेतात, तेåहा आमȶचर कंडÈटस[Ʈारे 

(armature conductors) िनमा[ण होणारा एमएमएफ (mmf) मÉुय फȧãड अिभवाहाशी (main field flux) अशा Ĥकारे संवाद 

साधतो कȧ मुÉय फȧãड अिभवाहाचे (main field flux) ¢ğे ǒवकृत (distorted) होते आǔण याला Đॉस-मॅÊनेटायǔझंग 

Ĥभाव (cross-magneƟzing effect) àहणतात. 

तथाǒप, जनरेटरची Ħश ǔèथती (brush posiƟon) रोटेशनÍया Ǒदशेने (direcƟon of rotaƟon) थोÔया कोनाने (small angle) 

हलवून हा Ĥभाव िनçफळ (nullified) केला जाऊ शकतो. 

जåेहा जनरेटर पढेु भाǐरत (loaded) केला जातो, तेåहा Ģवु ǑटÜस (pole Ɵps) संतƯृ (saturated) होतात Ïयामुळे मुÉय 

फȧãड अिभवाह (main field flux) ǒवचुंबकȧय (demagneƟsing) होतो, Ïयामळेु Ĥेǐरत ईएमएफ (induced emf) कमी होतो. 

या Ĥभावाला ǒवचुंबकȧय Ĥभाव (demagneƟsing effect) àहणतात, आǔण पढेु èपƴ केले जाऊ शकते. 

आकृती 17 (Fig 17) फƠ मÉुय फȧãड अिभवाहाƮारे (main field flux) अिभवाह ǒवतरण (flux distribuƟon) दश[ǒवते. 

आमȶचर कंडÈटस[मÚये (armature conductors) कोणताहȣ ǒवƭुतĤवाह (current) नसãयामुळे, अिभवाह (flux) एकसमान 

(uniform) असतो. GNA (भौिमितक तटèथ अ¢ - Geometrical Neutral Axis) आǔण MNA (चुबंकȧय तटèथ अ¢ - 

MagneƟc Neutral Axis) एकमेकांशी एकǾप (coincident) असतात. 

 

 

 

 

 

 

 

आकृती 18 (Fig 18) फƠ आमȶचर कंडÈटस[Ʈारे (armature conductors) िनमा[ण होणारा अिभवाह (flux) दश[ǒवते. आकृतीत 

दश[ǒवãयाĤमाणे ǒवƭुतĤवाहाची Ǒदशा (current direcƟon) N. Ģुवाखाली (pole) Üलस िचÛह (+) (plus sign) आǔण दǔ¢ण 

Ģुवाखाली (south pole) ǒबंद ू(•) (dot) àहणून िचÛहांǑकत केली आहे. या आमȶचर फȧãडची (armature field) ताकत 

(strength) (mmf) हȣ आमȶचर करंटवर (armature current) अवलंबून असते जी, भार करंटवर (load current) अवलंबून 

असते. 

 



 

 

Đॉस-मÊॅनेटायǔझंग Ĥभाव (Cross-magneƟsing effect): आकृती 19 (Fig 19) मÉुय फȧãड (main field) आǔण आमȶचर 

एमएमएफ (armature mmf) याÍंया एकǒğत पǐरणामाने (combined effect) अिभवाह ǒवतरण (flux distribuƟon) दश[ǒवत.े 

पǐरणामी ¢ेğ (resulƟng field) मागे असलãेया Ģुव ǑटÜसवर (trailing pole Ɵps) सशƠ (strengthened) आǔण पुढȣल Ģुव 

ǑटÜसवर (leading pole Ɵps) कमकुवत (weakened) आढळते. या Đॉस-मॅÊनेटायǔझंग Ĥभावामुळे (cross-magneƟzing 

effect), चुंबकȧय तटèथ अ¢ (MNA - MagneƟc Neutral Axis) भौिमितक तटèथ अ¢ापासून (GNA - Geometrical 

Neutral Axis) रोटेशनÍया Ǒदशेने (direcƟon of rotaƟon) Q कोनाने (angle) ǒवèथाǒपत (shiŌed) होतो. 

मÉुय फȧãड अिभवाह (FF - main field flux) आǔण आमȶचर अिभवाह (FA - armature flux) यांचा Ĥभाव आकृती 19 (Fig 

19) मÚये सǑदशाƮंारे (vectors) दश[ǒवला आहे. चुंबकȧय तटèथ अ¢ (MNA - MagneƟc Neutral Axis) हा पǐरणामी 

अिभवाहाÍया (resultant flux - F) काटकोनात (right angle) असावा. 

 

उपाय (Remedy): रॉकर आम[Íया (rocker arm) सहाáयाने Ħशेस (brushes) GNA वǾन MNA वर हलवून Đॉस-

मÊॅनेटायझेशनचा (cross-magneƟsaƟon) Ĥभाव तटèथ (neutralized) केला जाऊ शकतो. िनःसंशयपण,े हलवÖयाचे Ĥमाण 

(amount of shiŌing) आमȶचर करंटÍया (armature current) पǐरमाणावर (magnitude) अवलंबून असते. ĦशÍया (brush) 

योÊय ǔèथतीत, Ĥेǐरत ईएमएफ (induced emf) कमाल (maximum) असेल आǔण ĦशेसÍया (brushes) बाजंूना èपाक[  

(spark) Ǒकमान (minimum) असेल. 

 

¢ितपतूȸ ǒवǑंडंग (CompensaƟng winding): मोÓया मशीनमÚये (large machines), Ïया भाराÍया चढ-उतारांना 

(fluctuaƟon of load) सामोरे जातात, आमȶचर ĤितǑĐयेमळेु (armature reacƟon) होणारा ǒवचुंबकȧय Ĥभाव 

(demagneƟzing effect) या ǒवंǑडंगƮारे (winding) तटèथ (neutralized) केला जाऊ शकतो. हȣ ǒवǑंडंग (winding) आमȶचर 

कंडÈटस[मधील (armature conductors) ǒवƭुतĤवाहाÍया (current) ǒवǽƨ Ǒदशेने (opposite direcƟon) समान ǒवƭुतĤवाह 

(equal current) वाहून नेतात. àहणून ×याÍंयाƮारे िनमा[ण होणारा अिभवाह (flux) देखील ǒवǽƨ Ǒदशेत (opposite 

direcƟon) आǔण आमȶचर अिभवाहाÍया (armature flux) समान पǐरमाणाचा (equal magnitude) असतो. àहणून ते 

एकमेकांना तटèथ (neutralize) करतात, आǔण ×यामुळे, कोण×याहȣ भारावर (load), अगदȣ चढ-उतार होणाĆया भारांवरहȣ 

(fluctuaƟng loads) ǒवचुंबकȧय Ĥभाव (demagneƟsing effect) िनçफळ (nullified) होतो. 

  



 

 

समावत[न (CommutaƟon) 

जåेहा डȣसी जनरेटर (DC generator) भाǐरत (loaded) केला जातो, तåेहा ǒवƭुतĤवाह (current) आमȶचर ǒवंǑडंग 

(armature winding), कàयुटेटर (commutator) आǔण Ħशेस (brushes) मधून बाƻ सǑक[ टकडे (external circuit) वाहतो. 

या ĤǑĐयेदरàयान, जåेहा जेåहा Ħश (brush) दोन कàयुटेटर ǒवभागांना (commutator segments) जोडतो (spans), तेåहा 

×या कàयुटेटर ǒवभागांना (commutator segments) जोडलेला ǒवंǑडंग घटक (winding element) शॉट[-सǑक[ ट (short-

circuited) होतो. ǒवǑंडंग घटकामÚये (winding element) शॉट[ सǑक[ टÍया (short circuit) आधी, दरàयान आǔण नंतर 

होणाĆया ǒवƭुतĤवाहाÍया (current) Ǒदशेतील बदलांना समावत[न (commutaƟon) àहणतात. 

जर ǒवƭुतĤवाहाÍया (current) Ǒदशेतील बदल हळूहळू (gradual) असेल, तर गुळगुळȣत समावत[न (smooth 

commutaƟon) होते. दसुरȣकडे, ǒवंǑडंग घटकातील (winding element) ǒवƭुतĤवाहात (current) अचानक बदल होÖयास 

खडबडȣत समावत[न (rough commutaƟon) àहणतात Ïयामुळे ĦशेसÍया (brushes) बाजंूना जोरदार èपाǑकɍ ग (heavy 

sparking) होते. जर खडबडȣत समावत[न (rough commutaƟon) सǾु राǑहãयास, èपाÈस[मुळे (sparks) िनमा[ण होणाĆया 

अितǐरƠ उçणतेमुळे (excess heat) Ħशेस (brushes) आǔण कàयुटेटर (commutator) शेवटȣ खराब होतात. 

इंटरपोãस (interpoles) Ĥदान कǾन खडबडȣत समावत[नाचे (rough commutaƟon) उपाय (Remedies) 

Ħश ǔèथतीत (brush posiƟon) èपाÈस[ (sparks) टाळÖयासाठȤ, खालील पƨती वापरãया जातात Ïया खडबडȣत 

समावत[नाचे (rough commutaƟon) Ĥभावीपणे गळुगुळȣत समावत[नात (smooth commutaƟon) बदल करतात. 

• आकृती 20 (Fig 20) मÚये दश[ǒवãयाĤमाण,े कॉइलÍया (coil) शेवटÍया कनेÈशनपासून (end connecƟon) कàयुटेटरपयɍत 

(commutator) रेǔझèटÛस वायस[ (resistance wires) सादर केãया जातात. हा वाढललेा रेǔझèटÛस (resistance) 

ǒवƭुतĤवाहास (current) ×याची Ǒदशा सुरळȣतपणे (smoothly) बदलÖयास मदत करतो, वेळ (Ɵming) वाढवतो आǔण 

ǔèथरपणे Ĥेǐरत ईएमएफ (staƟcally induced emf) कमी करतो. 

 

• उÍच रेǔझèटÛस Ħशेस (High resistance brushes) वापरले जातात. àहणून संपक[  रेǔझèटÛसमधील (contact 

resistance) बदल ǒवƭुतĤवाहास (current) ×याची Ǒदशा सुरळȣतपणे (smoothly) बदलÖयास परवानगी देतो, Ïयामुळे 

ǔèथरपणे Ĥेǐरत ईएमएफ (staƟcally induced emf) कमी होतो. 

• आकृती 21 (Fig 21) मÚये दश[ǒवãयाĤमाणे मुÉय ĢवुाÍंया (main poles) मÚये इंटर-पोãस (inter-poles) नावाचे छोटे 

फȧãड Ģुव (small field poles) Ĥदान केल ेजातात. या इंटर-पोãसची (inter-poles) Ģवुता (polarity) जनरेटरÍया 

(generators) रोटेशनÍया Ǒदशेने (direcƟon of rotaƟon) पुढȣल Ģुवासारखीच (same as the next pole ahead) असते. पुढे, 



 

 

×यांची ǒवǑंडंग (winding) आमȶचरसह (armature) िसरȣजमÚये (series) जोडलेली असते जेणेकǾन ते आमȶचरसारखाच 

(armature) ǒवƭुतĤवाह (current) वाहून नेतात. 

हे इंटर-पोãस (inter-poles) ǔèथरपणे Ĥेǐरत ईएमएफÍया (staƟcally induced emf) ǒवǽƨ Ǒदशेने (opposite direcƟon) 

एक ईएमएफ (emf) िनमा[ण करतात, आǔण ×याचे पǐरमाण (magnitude) ǒवƭुतĤवाहावर (current) अवलंबून असते. 

×यामुळे, ǔèथरपणे Ĥेǐरत ईएमएफचा (staƟcally induced emf) Ĥभाव िनçफळ (nullified) होतो. 

हे इंटर-पोãस (inter-poles) कमी संÉयेने आघूणाɍसह (turns) जाड गेज वायरने (thick gauge wire) गुंडाळलेल े(wound) 

असतात. आकृती 22 (Fig 22) डȣसी कंपाऊंड मशीनमÚये (DC compound machine) इंटर-पोल ǒवंǑडंगचे (inter-pole 

winding) कनÈेशन (connecƟon) दश[ǒवते. 

 


